Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
ST- 01.01 — Roboty pomiarowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-01.01

ROBOTY POMIAROWE

Nazwy i kody robdt wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlnego Stownika
Zamowien (CPV)

Grupa robét
45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

Klasy robét

45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112700-2 - Roboty w zakresie ksztattowania terenu

45112730-1 - Roboty w zakresie ksztattowania drog i autostrad
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania odbioru robét pomiarowych
dotyczgcych trasy i punktéw wysoko$ciowych przy realizacji zadania p.n.: ,,Sieé¢ kanalizacji

sanitarnej w zlewni przepompowni PG”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

robét wymienionych w pkt.1.3.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

- roboty pomiarowe przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z
obiektami sieciowymi (przepompowniami lokalnymi, studniami rewizyjnymi na kanatach

grawitacyjnych i studniami zabudowanymi na rurociggach ttocznych).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlane, wydanymi do niej
rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm oraz okresleniami podanymi w

ST -00.00 ,Wymagania ogdine".

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-00.00 - ,Wymagania ogdine”

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktéw charakterystycznych terenu budowy oraz
roboczych punktow wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i dlugosci 1,5do 1,7 m

- prety stalowe o Dz = 12 mm i dlugosci 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni).

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST -00.00 ,Wymagania ogdlne".
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.
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Sprzet uzyty do robot powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw i ilosci wskazaniom w ST i projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sprzet bedagcy wtasnoscig Wykonawcy badz wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i gotowo$ci do pracy.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Przed uzyciem sprzetu Wykonawca zobowigzany jest uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Wybrany
sprzet po akceptacji Inzyniera nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody.

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktéw gtéwnych oraz reperéw roboczych beda
wykonane recznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem rzednych i
reperow roboczych bedg wykonane specjalistycznym sprzetem geodezyjnym (niwelator,
dalmierz, teodolit, tyczki, faty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokfadnosci

pomiaru.

4. Transport

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00.00 - ,Wymagania ogolne”

Materiaty (paliki drewniane, prety stalowe, farba) mogg by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-00.00 - ,Wymagania ogoine”
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Giéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca pomiaréw geodezyjnych zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie
punkty gtdwne (charakterystyczne) wykopow i nasypéw, drdg, sieci oraz punkty wysokosciowe
(repery robocze) i dostarczy¢é Wykonawcy w obecnosci Inzyniera szkic wytyczenia i wykaz
punktéw wysokosciowych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢

obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych i sytuacyjnych sieci

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej
oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inzyniera. Wyznaczone punkty nie powinny by¢

przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, projektowanych rzedne punktéw
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nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowe;j.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysokos$ciowej dla celéw projektowych,

- wytyczenie gtéwnych osi trasy sieci kanalizacyjnej (sytuacyjne i wysoko$ciowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i rzedne oraz usytuowanie gtéwnych elementéw
sieci kanalizacji sanitarnej i przedtozy¢ Inzynierowi przed rozpoczeciem kolejnych etapdw robét
lub zasypaniem do sprawdzenia,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci kanalizacji sanitarnej po wykonaniu prac
nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wysokosciowych, powstatych w wyniku geodezyjnej

inwentaryzacji powykonawczej.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. System kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00 — ,Wymagania ogdlne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem punktéw charakterystycznych
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okre$lonych w instrukcji i wytycznych

Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych
Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzedne punktow charakterystycznych sieci kanalizacji

sanitarnej, obiektow sieciowych oraz robét drogowych.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie z dokumentacijg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét. Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg ustalen Inzyniera na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy

lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.
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7.2. Zasady okreslania ilosci robo6t

Jednostkg obmiaru przy prowadzeniu liniowych robdt ziemnych w terenie jest 1 metr.

8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 - ,Wymagania ogdine”
Odbidr prac zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej,

ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. Podstawa ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00.00 - ,Wymagania ogolne”.

Ptatnos¢ za 1 m dla pomiarow przy robotach liniowych nalezy przyjmowac¢ na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne;j.

Zgodnie z dokumentacjg projektowg roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy i punktéw
wysokosciowych obejmuja:

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wysokosciowe) dla budowanej sieci kanalizacyjnej z
uzbrojeniem,

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wysokosciowe) dla przepompowni.

Cena robét obejmuje:

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysokosciowej do celéw projektowych,

- wytyczenie gtéwnych osi sieci (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych rzedne i usytuowanie gtéwnych elementéw sieci,

- inwentaryzacje elementéw naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wysokosciowych powstatych w wyniku geodezyjnej

inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogdélne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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